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ТЕМЫ КУРСОВЫХ РАБОТ 

1) Информационное обеспечение и интерфейс микропроцессорной 

системы управления параметрами технологического объекта. 

2) Информационная система для контроля качества продукта поточной 

производственной линии с использованием технического зрения. 

3) Информационная система для управления мехатронным 

транспортным средством с планированием траектории. 

4) Ультразвуковая система для управления мобильным роботом с 

обходом препятствий. 

5) Оптоэлектронная система с распознаванием контрастной линии для 

управления мобильным роботом. 

6) Инерциальная навигационная система для управления мобильным 

роботом и его эффекторами. 

  



СОДЕРЖАНИЕ КУРСОВОЙ РАБОТЫ 

1) Титульный лист. 

2) Задание на курсовую работу, в котором отражаются объект 

проектирования, его основные свойства и характеристики. 

3) Введение, в котором излагаются основные цели и задачи 

проектирования, экономические и социальные перспективы от внедрения и 

использования разработки. 

4) Технологическая часть, в которой изложено назначение объекта, 

системы или машины, выполняемые ими функции. В заключительной части 

данного раздела обосновываются задачи проектирования на этапе анализа 

технического задания, проводится анализ известных решений и обзора 

технической и научной литературы 

5) Проектная часть, в которой излагаются принципы построения 

системы, дается описание принятой функциональной схемы, проводятся 

обоснование и выбор блока датчиков и сенсоров, интегрированной среды 

разработки (программирования) и микроконтроллера, производится 

разработка базы данных или условий для комплексирования разных 

измерительных систем как элементов искусственного интеллекта системы 

управления. 

6) Раздел математического моделирования и исследования, в котором 

приводится математическая модель движения и состояния робота или 

мехатронной системы, проводится выбор средств моделирования 

(программного обеспечения), приводятся исходные данные и начальные 

условия моделирования, проводится машинный эксперимент, результатом 

которого является получение данных для оценки повышения точности и 

качества работы информационной системы. 

7) Заключение, в котором приводятся основные результаты 

проведенных исследований и расчетов, даются рекомендации по 

использовании инновационных решений. 

8) Список использованной литературы. 

9) Приложения, в которые включаются дополнительные справочные 

материалы, листинги программ расчета и моделирования на ЭВМ 
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