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1 Тема дипломного проекта
Система управления крутящим моментом многодвигательной электробагги.
утверждена распоряжением по факультету  от _10 декабря_ 2012 г.   № _ 2145__
2 Срок сдачи студентом законченного дипломного проекта_    ________ 2013 г.

3 Исходные данные к дипломному проекту 

3.1.  Цель работы: Создание системы управления многодвигательной электросиловой установкой электробагги, предназначенной для участия в соревнованиях в своём классе                                    
3.2. Назначение: Предназначен для участия в гоночных соревнований «Formula student Electric».
3.3. Основные требования к конструкции изделия, согласно правилам соревнований «Formula student»: размещены на сайте www.formulastudent.de 

4 Перечень вопросов, подлежащих разработке 

4.1.Аналитический обзор: поиск прототипов электробагги; исследование электросиловых установок подобных конструкций; применяемые источники питания; исследование принципов построения системы управления силовой установкой; сбор технических данных по основным изделиям.                                                                     
4.2. Выбор электродвигателя силовой установки электробагги.                                                                
4.3.Выбор контроллера управления электроприводом.

4.4. Выбор источника питания силовой установки электробагги.                                                               
4.5.Выбор функциональной схемы управления силовой установкой электробагги.                                                                                    .
4.6. Разработка функциональной схемы системы управления многодвигательной электробагги.

4.7. Разработка алгоритмов управления крутящим моментом.
4.8. Схема расположения узлов системы.
4.9. Балансировка и компоновка электробагги.
4.10. Определение технико-экономических свойств и конкурентоспособности системы управления крутящим моментом многодвигательной электробагги.         
4.11. Анализ опасных и вредных производственных факторов связанных с системой управления крутящим моментом многодвигательной электробагги.                                         
5. Иллюстративный материал (плакаты, альбомы, раздаточный материал, макеты, электронные носители и др.)

5.1. Иллюстрационный плакат по аналитическому обзору     0.5…1.0   

5.2. Плакат по конструкции электродвигателя     0.5

5.3. Плакат по конструкции источника питания   0.5

5.4. Плакат по конструкции контроллера управления электроприводом 1.0 

5.5. Чертёж. Функциональная схема управления силовой установкой изделия 1.0

5.6. Чертёж. Функциональная схема системы управления многодвигательной электробагги 1.0

5.7. Чертёж. Алгоритм управления системы управления крутящим моментом 1.0

5.8.Чертёж. Балансировка и компоновка электробагги 1.0

5.9. Плакат по технико-экономическим показателям 1.0        
________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________Общее количество иллюстраций _ ____
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