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1 2 3 4 5 6Учебные издания1 Электротехника: учебноепособие для выполнениялабораторных работ(учебное пособие)

печатная Челябинск:Издательский центрЮУрГУ, 2014. –Ч. 1. – 44 с.

44/22 Малыш-кина Н.П.

2 Приборы для измерениярасхода: учебное пособие(учебное пособие)
печатная Челябинск:Издательский центрЮУрГУ, 2022. –47 с.
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печатная Челябинск:Издательский центрЮУрГУ, 2023. –Ч. 1. – 107 с.
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(учебное пособие) Научные труды4 Методы построения базданных для нейронныхсистем управленияэнергетическимиобъектами(научная статья)

печатная Альтернативнаяэнергетика иэкология. – 2013. –№ 6-1 (127). – С. 88-94.

7/4 ЕлисеевВ.П.

5 Алгоритмическоеобеспечение зонбезопасностиманипулятора МР-48(научная статья)

печатная Наука ЮУрГУ.Секции техническихнаук: материалы 71научнойконференцииЮУрГУ. –Челябинск, 2017. –С. 478-486.

9/4 КазанцевА.М.

6 Система управленияроботом-манипуляторомс использованиемнейросетевых алгоритмовограничения рабочейобласти схвата(научная статья)

печатная Вестник Южно-Уральскогогосударственногоуниверситета. Серия«Компьютерныетехнологии,управление,радиоэлектроника».2017. – Т. 17, № 4. –С. 29-36.

8/2 ВойновИ.В.,КазанцевА.М.,МорозовБ.А.

7 Радиационно-стойкиеманипуляторы и методырасширения ихфункциональныхвозможностей(научная статья)

печатная Экстремальнаяробототехника иконверсионныетенденции: труды 29международнойнаучно-техническойконференции. –Санкт-Петербург,2018. – С. 114-125.

12/5 ВойновИ.В.,КазанцевА.М.,МорозовБ.А.

8 Робот-манипуляторМР–48 для атомнойпромышленности(научная статья)

печатная Пром-Инжиниринг:труды IVмеждународнойнаучно-техническойконференции. –Москва; Челябинск;Новочеркасск, 2018.– С. 270-275.

6/2 ВойновИ.В.,КазанцевА.М.

9 Fiber-optic accelerationsensor on duplex fiberbragg structures
печатная Journal ofComputational andEngineering

17/3 Sakhabut-dinov A.Zh.,



(научная статья наанглийском языке) Mathematics. – 2018.– Vol. 5, No. 4. –P. 16-32.
Chistyakov V.V.,MorozovO.G.,NureevI.I.,Kuznetsov A.A. идр., всего8 человек10 Robot-Manipulator MR-48for Nuclear Industry(научная статья наанглийском языке)

электрон-ная Proceedings of theInternationalConference onIndustrialEngineering, Ap-plications andManufacturing(ICIEAM). –Moscow, 2018. – P. 1-6.DOI:10.1109/ICIEAM.2018.8729125. URL:www. ... (датаобращения: ... 2024г.)

6/2 VoinovI.V.,KazantcevA.M.

11 Automatic and ManualControl Algorithms ofRadiation-ProofManipulators(научная статья наанглийском языке)

электрон-ная Proceedings of theGlobal Smart IndustryConference (GloSIC).– Chelyabinsk, 2018.– P. 1-6.DOI:10.1109/GloSIC.2018.8570161. URL:www. ... (датаобращения: ... 2024г.)

6/3 VoinovI.V.

12 Architecture of Human-controlled ArmManipulator OperatorTraining System(научная статья наанглийском языке)

электрон-ная Proceedings of theGlobal Smart IndustryConference (GloSIC).– Chelyabinsk, 2018.– P. 1-6.DOI:10.1109/GloSIC.2018.8570118. URL:www. ... (дата

6 _



обращения: ... 2024г.)13 Control system synthesis ofradiation-proof manipulatorMR-48 for chambers(Синтез системыуправления радиационно-стойким манипуляторомМР-48 для защищенныхкамер)(научная статья наанглийском языке)

печатная Трудымеждународнойнаучно-техническойконференции«Экстремальнаяробототехника-2019». – СПб.:Гангут, 2019. –C. 425-440.

16 _

14 Использованиедвумерных матричныхкодов для задачидентификации инаведения РТК наобъекты(научная статья)

печатная Наука ЮУрГУ.Секции техническихнаук: материалы71-й научнойконференцииЮУрГУ. –Челябинск:Издательский центрЮУрГУ, 2019. –C. 593-601.
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15 Архитектура иалгоритмыфункционированиясистемы техническогозрения радиационно-стойких манипуляторов(научная статья)

печатная Известия высшихучебных заведений.Машиностроение. –2019. – № 7. – C. 11-24.

14 _

16 Архитектуратренажерной системыподготовки оператороврадиационно-стойкихманипуляторов(научная статья)

печатная Вестник Южно-Уральскогогосударственногоуниверситета. Серия«Компьютерныетехнологии,управление,радиоэлектроника».2019. – Т. 19, № 2. –C. 38-53.№ 654 в перечнерецензируемыхнаучных изданий, вкоторых должныбытьопубликованыосновные научные

16 _



результатыдиссертаций насоискание ученойстепени кандидатанаук (по состояниюна 18.07.2019 г.)17 Сдвоенная радиационно-стойкаяманипуляционнаясистема для защищенныхкамер(научная статья)

печатная Сборник тезисов32-й международнойнаучно-техническойконференции«Экстремальнаяробототехника». –СПб.: ООО «РАФОРТУНА», 2021. –C. 192-194.

3/1 ВойновИ.В.,МорозовБ.А.

18 Разработка иэкспериментальныеисследованиярадиационно-стойкихманипуляционных системдля герметичных камер(научная статья)

печатная XIVмультиконференцияпо проблемамуправления МКПУ-2021: материалыXIVмультиконференции.– Ростов-на-Дону;Таганрог:издательство ЮФУ,2021. – С. 199-202.

4/2 ВойновИ.В.,МорозовБ.А.

19 Мобильныйробототехническийкомплекс МРК-65дляработ на объектахатомнойпромышленности(научная статья)

печатная Труды 33-ймеждународнойнаучно-техническойконференции«Экстремальнаяробототехника». –СПб.: Изд-во ЦНИИРТК, 2022. – С. 445-451.

7/3 ВойновИ.В.,МорозовБ.А.

20 A new type of themanipulator dynamicsequations for the synthesisof adaptive PID controllerfor program gripping(научная статья наанглийском языке)

печатная Journal ofComputational andEngineeringMathematics. – 2022.– Vol. 9, № 4. – P. 26-33.№ 122 в спискесправочнойинформации оботечественныхизданиях, которые

8/4 TeleginA.I.



входят вмеждународныереферативные базыданных и системыцитирования (посостоянию на30.12.2022 г.)21 Математическая модель,алгоритм формированиявектора состояния итехническая реализациямногокоординатногозадающего органавнутрикамерныхманипуляторов(научная статья)

печатная Вестник Южно-Уральскогогосударственногоуниверситета. Серия«Компьютерныетехнологии,управление,радиоэлектроника».– 2023. – Т. 23, № 1.– С. 19-30.№ 814 в перечнерецензируемыхнаучных изданий, вкоторых должныбытьопубликованыосновные научныерезультатыдиссертаций насоискание ученойстепени кандидатанаук, на соисканиеученой степенидоктора наук (посостоянию на25.04.2023 г.)

12/3 ВойновИ.В.,МорозовБ.А.

22 Математическая модель,алгоритм формированиятраектории движениямногостепенногоманипулятора приуправлении отмногокоординатногозадающего органа(научная статья)

печатная Приборы. – 2023. –№ 4 (274). – С. 24-29.№ 2041 в перечнерецензируемыхнаучных изданий, вкоторых должныбытьопубликованыосновные научныерезультатыдиссертаций насоискание ученой

6/3 ВойновИ.В.



степени кандидатанаук, на соисканиеученой степенидоктора наук (посостоянию на25.04.2023 г.)Патенты на изобретения, патенты (свидетельства) на полезную модель, патенты напромышленный образец, патенты на селекционные достижения, свидетельства напрограмму для электронных вычислительных машин, базы данных, топологиюинтегральных микросхем23 Радиационно-стойкийманипулятор для атомнойпромышленности(патент на полезнуюмодель)

– № 212067 U1,25.05.2020.Опубликовано05.07.2022, бюл.№ 19.

– ВойновИ.В.,КругловИ.Ф.,МорозовБ.А.
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